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Dapat memonitoring dan mengetahui
posisi koordinat dan berat muatan pada
kendaraan bermuatan




Batasan Masalah

Sensor pengukur berat yang digunakan
yaitu loadcel dengan beban maksimal
5kg

Modul GPS yang digunakan adalah
Parallax PMB-688

Perlu provider yang lancar

Pengujlan data sekitar wilayah
Institut Teknologi Sepuluh Nopember
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1. Sistem Monitoring posisi menggunakan GPS ini memiliki
nilai error yang kecil yaitu untuk latitude memiliki %
error sebesar 0,002 % dan untuk % error dari longitude

GPS adalah 0,004 %. Yang pada hitungan jarak masing
masing dari % error ini bernilai 10-15 m.

2. Untuk % error berat, memiliki % error sebesar 0 %.
Data ini didapatkan mengecek tampilan berat yang ada
pada LCD dan membandingkan dengan perhitungan secara
teori.
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